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OGGETTO: Procedura aperta, con criterio di aggiudicazione dell’offerta economicamente
piu vantaggiosa, per I'acquisizione di Sistemi aeromobile a pilotaggio remoto
(S.A.P.R.) e correlati servizi addestrativi e di supporto tecnico-logistico
integrato. (C.1.G.: 75911417B8); CUP: G49F17000020001.

FAQ 3

In relazione alla gara in oggetto, un operatore economico ha avanzato la seguente
richiesta:
QUESITO N.1

“Il punto f della premessa del disciplinare tecnico parla della necessita che il
sistema sia in grado di effetuare operazioni di target tracking. Tra i vari payload
richiesti l'unico che possa soddisfare efficacemente questo requisito é
indubbiamente il sensore elettrottico, se fornito nella veste di una classica torretta
girostabilizzata. Il requisito relativo a questo payload ne descrive pero il sensore
come un CMOS da 20Mp, che appare in contrasto con questa nostra interpretazione.
Non esiste infatti ad oggi alcun prodotto in grado di effettuare efficacemente il
target tracking senza essere basato su una videocamera industriale, dotata quindi
di una risoluzione massima full HD o 4K. | 20Mp richiesti impongono invece l'uso di
una fotocamera, che pur se integrata in un sistema di girostabilizzazione a sua volta
dialogante con l'avionica di bordo, non potra mai effettuare operazioni di target
tracking con l'efficacia e I'efficienza tipiche di una classica torretta girostabilizzata.
Chiediamo quindi chiarimenti in merito alla possibilita di offrire i 20Mp richiesti in
combinazione non con il sensore elettrottico ma con il sensore fotogrammetrico,
soddisfando quindi il requisito relativo al sensore elettrottico con una risoluzione
full HD.”

RISPOSTA

Il sensore richiesto deve combinare simultaneamente un flusso ad alta risoluzione ed una
frame rate elevata di almeno 30 FPS, in modo da garantire operazioni di target tracking
efficienti e la cattura di still picture da almeno 20 MPX, scaricabili a terra in tempo reale al
fine di garantire le massime performance nella DRI (detection, recognition and
identification) anche durante il volo. Il sensore deve, inoltre, essere in grado di registrare
video ad alta risoluzione full HD almeno a 30 FPS.



